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１４． ｌｏｓｅｒ←ａｕｔｏｆｏｌｌｏｗｓｔｒａｔｅｇｙ

１５． Ｕｐｄａｔｅｐｈｅｒｏｍｏｎｅ←ｉｎｃｅｎｔｉｖｅｍｅｃｈａｎｉｓｍ
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ＡＣＳ ６７７ ６９２．１ ０．２９ ７１０

ＤＳＡＣＯＣＭ１０８２０４１０９７０６．５ ０．０４ ４９０

Ｐｒ７６ １０８１５９ＰＳＯＭＡＣＯ１０８４７３１１１４５６．３ ０．２９ ８７５

ＡＣＳ １０９８６６１１１３６３．４ １．５７ ３８４

ＤＳＡＣＯＣＭ４４３０３４４６０１．０ ０．００ ５８０

Ｐｒ１０７ ４４３０３ ＰＳＯＭＡＣＯ４４３２６４４６９４．５ ０．０５ ７３８

ＡＣＳ ４４４９７４４７８４．０ ０．４４ １１４５

ＤＳＡＣＯＣＭ２１２８２２１３０４．０ ０．００ １８９

ｋｒｏＡ１００ ２１２８２ ＰＳＯＭＡＣＯ２１２８２２１９９４．０ ０．００ ３４７

ＡＣＳ ２１２８２２２４０７．８ ０．００ ８８５

ＤＳＡＣＯＣＭ２６５８８２６８４０．２ ０．２４ ３４１

ｋｒｏＡ１５０ ２６５２４ ＰＳＯＭＡＣＯ ２６６４８２６９６３．１ ０．４６ ５８３

ＡＣＳ ２６７４０２７０４５．６ ０．８１ １２５２

ＤＳＡＣＯＣＭ２９３６８２９５５８．２ ０．００ ４０５

ｋｒｏＡ２００ ２９３６８ ＰＳＯＭＡＣＯ２９４１０３００１５．４ ０．１４ ５３０

ＡＣＳ ２９５９４３０２０５．３ ０．７６ １２３１

ＤＳＡＣＯＣＭ２２１４１２２２３４．７ ０．００ ２７９

ｋｒｏＢ１００ ２２１４１ ＰＳＯＭＡＣＯ２２１８４２２３０８．５ ０．１９ ５４６

ＡＣＳ ２２３０４２２３５８．０ ０．７３ ９３２

ＤＳＡＣＯＣＭ２６１３０２６６４７．２ ０．００ １６２

ｋｒｏＢ１５０ ２６１３０ ＰＳＯＭＡＣＯ２６１３０２６６７８．３ ０．００ ５０５

ＡＣＳ ２６１６１２６５８７．０ ０．１２ １０２２

ＤＳＡＣＯＣＭ２９５０５２９９５６．２ ０．２３ ６５１

ｋｒｏＢ２００ ２９４３７ ＰＳＯＭＡＣＯ２９８７２３０１６５．２ １．４７ ７６３

ＡＣＳ ２９６２４２９９９６．５ ０．６３ １０６９

ＤＳＡＣＯＣＭ ６１１８ ６１９９．６ ０．１３ ２０８

Ｃｈ１３０ ６１１０ ＰＳＯＭＡＣＯ ６１５１ ６２０４．３ ０．６７ ６４６

ＡＣＳ ６１９５ ６３０６．０ １．３９ １６５３

ＤＳＡＣＯＣＭ４２４９４４２９４０．１ １．１０ ５０７

Ｌｉｎ３１８ ４２０２９ ＰＳＯＭＡＣＯ ４３５８１４４０２７．８ ３．６９ ９８１
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